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 های زیر ترسیم کنید:دیاگرام بودی )اندازه و فاز( را برای سیسستم-1
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لوکاس آن را -برای سیستمی که دارای نمودار بد به صورت زیر باشد تابع تبدیل را بدست آورید و سپس نمودار روت-2

 بینهایت رسم کنید.از صفر تا  Kبه ازای تغییرات مثبت 

 

دو قطب و  sG)( است که در آن شده ترسیمدر شکل زیر  1K برای sKG)( تابع تبدیلنمودار بُد سیستمی با -3

 سیستم پایدار است؟ Kه ازای چه مقادیری از بیک صفر محدود دارد. 
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 حساب کنید. ω2و  ω1  بر اساس را آنشکل زیر باشد خطای حالت ماندگار  صورت بهاگر نمودار بدُ سیستمی -4

 

 

ستم هنوز پایدار است چه مقدار زای آن سیاحداکثر میزان تاخیر زمانی که به شده در شکل زیر دادهدر سیستم نشان -5

 تواند باشد؟می
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